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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wyznaczenia
trasy i punktow wysokos$ciowych zwiazanych z przebudowa ulicy Miodowej (d odc. 0,25km) w m. Strzalkowo.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami
umozliwiajacymi 1 majacymi na celu odtworzenie (wytyczenie) trasy w terenie i wyznaczenie wysoko$ciowe
elementow drogi.

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:
wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtownych osi trasy i punktdw wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Paon oo

Sprawdzenie rz¢dnych przed rozpoczgciem robot.

Wykonawca ma obowiazek sprawdzenia istniejacych rzednych terenu i rzednych projektowanych,
zamieszczonych na rysunkach przekrojow poprzecznych i przekrojéw podtuznych.

Przed przystapieniem do robét ziemnych nalezy odtworzy¢ granice pasa drogowego.

W wypadku stwierdzonych niezgodno$ci Wykonawca powinien, przed rozpoczeciem robot,

bezzwlocznie poinformowaé projektanta o zaistnialych okoliczno$ciach.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST
i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2.Rodzaje materialow

e Do utrwalenia punktdéw gtdwnych trasy nalezy stosowac: paliki o Srednicy od 0,15 do 0,20 m i
dtugosci od 1,5 do 1,7 m oraz o $rednicy 5-8 cm i dtugosci 0,5 m,
e stupki betonowe

3. SPRZET
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Ogolne warunki dotyczace sprz¢tu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne ™. pkt. 3.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastgpujacy sprzet:

- teodolity, tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Roboty zwiazane ze stabilizacja i oznaczeniem punktow gldwnych trasy, granicy pasa drogowego oraz
roboczych punktow wysokosciowych beda wykonane rgcznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz
okresleniem wysoko§ciowym powyzszych elementow wykonywane bgda specjalistycznym sprzgtem geodezyjnym.
Sprzet stosowany do wyznaczania punktéw gtownych powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnos$ci
pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogolne warunki dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne ”. pkt. 4.
Materiaty i sprzgt do odtworzenia trasy moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki wykonania robot
Ogolne warunki dotyczace wykonania robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne ” pkt.S.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK. Przed
przystapieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Projektanta Iub Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacj¢ i wspotrzedne punktéw glownych trasy. W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego,
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia
robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera o wszelkich btgdach wykrytych w wytyczeniu punktow
glownych. Bledy te powinny by¢ usunigte przez Wykonawce. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu
okreslone w Dokumentacji Projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Wszystkie roboty, ktore bazuja
na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiardow przez Inzyniera.
Punkty wierzchotkowe, punkty gldwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace ich charakterystyke i polozenie. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow
pomiarowych.

5.3. Wyznaczania punktéow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty te powinny by¢ zastabilizowane przy uzyciu palikow drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze
dowiazane do punktéw pomocniczych. Maksymalna odlegto$¢ miedzy punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza¢ 250 m. Maksymalna odlegto$é migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy powinna wynosic¢ 250 m.
Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot. Rzedne reperéw roboczych nalezy okre§la¢ z taka
doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyrdwnaniu byl mniejszy od 4 mm/ km, stosujac niwelacje podwodjna w
nawiazaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

Przed przystapieniem do realizacji robot nalezy szczegélowo zinwentaryzowa¢ niwelete odcinka ul.
Magnoliowej, na ktérym znajduje si¢ nawierzchnia bitumiczna w celu wykorzystania tej nawierzchni i jedynie
wzmocnienia jej konstrukcji poprzez wykonanie warstwy wyréwnawczej i ulozenia warstwy Scieralne;j.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50 m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze
by¢ wigksze niz 5 cm . Rzedne niwelety osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadno$cia do 1 cm w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Przebudowa ulicy Miodowej (dt. odc. 0,25km) w m. Strzatkowo



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH SST D.01.01.01

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdéw wymienionych w pkt 2.2.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi jezdni, nasypdw i wykopdw na powierzchni
terenu (okre$lenie granicy robdt) a takze wyznaczenie w czasie trwania robdt ziemnych zarysu nasypow i wykopow w
przekrojach poprzecznych (profilowanie przekrojéw poprzecznych) zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w
miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera. Do wyznaczania krawedzi jezdni, nasypoéw i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub
wiechy.

Wiechy nalezy stosowaé w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopdw glebszych niz 1
metr. Odlegto$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej powinna odpowiadaé odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypoéw i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentacja projektowa.

5.6. Oznakowanie pasa drogowego

Oznakowanie pasa drogowego nalezy wykonal przez zastabilizowanie w gruncie stupkéw betonowych
pomalowanych na z6tto, o wysokos$ci 0,5 m nad poziom terenu w miejscach wskazanych przez Inwestora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”. Kontrole jakosci prac
pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktoéw wysoko$ciowych oraz wyznaczeniem pasa drogowego
nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okre§lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Sprawdzenie robdt pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujacych zasad:

a) oS drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach z poziomie oraz co
najmniej 5 razy na hektar,

b) robocze punkty wysokoSciowe nalez sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci przebudowywanego
odcinka

C) wyznaczenie nasypow i wykopow nalez sprawdzi¢ taSma i szablonem z poziomicg co najmniej w 5
miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Jednostka obmiaru robot, wykonania mapy geodezyjnej jest 1 km (kilometr) robot pomiarowych przy
wyznaczeniu trasy.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Odbidr robot zwiazanych z wyznaczeniem osi trasy nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow
geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

Odbiodr robot zwigzanych z wykonaniem mapy geodezyjnej powykonawczej nastgpuje po przedlozeniu
Inzynierowi map powykonawczych poswiadczonych przez Osrodek Dokumentacji Geodezyjno-Kartograficznej wraz
z niezbgdna dokumentacja geodezyjna.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.
Zgodnie z Dokumentacja Projektowa roboty zwiazane z wyznaczeniem osi trasy i punktoéw wysoko$ciowych
obejmuja:

o roboty pomiarowe na drodze.

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
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wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy 1 punktow wysokosciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

zastabilizowanie tymczasowego oznakowania pasa drogowego w miejscach wskazanych przez
Inwestora

wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

zabezpieczenie lub przeniesienie geodezyjnych punktow statych,

odtworzenie granic wlasnosci,

wykonanie wszelkich opracowan w formie tradycyjnej i elektronicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163 z pdzniejszymi zmianami)
Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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